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PROGRAMIN ALAN ADI : Motorlu Araglar Teknolojisi

PROGRAMIN SEVIYESI : 3. Seviye

PROGRAMIN KREDISI : 2 Kredi

PROGRAMIN ADI : Kule Ving Operatorii Kurs Programi

PROGRAMIN DAYANAGI ‘Bu kurs programinin hazirlanmasinda 5580 Sayili Ozel

Ogretim Kurumlar1 Kanunu, Ozel Ogretim Kurumlar
Yonetmeligi, Ozel Ogretim  Kurumlart  Genel
Miidiirliigiiniin i3 Makineleri Siiriicii Egitim Kurslar1 ile
Ilgili Yo6nergesi, 09UMS0014-3 Referans Kodlu Kule
Vin¢ Operatéri Ulusal Meslek Standardi, Talim ve
Terbiye Kurulu Bagkanliginin 05.10.2018 tarihli ve 130
sayilh karar1 ile onaylanan Ozel Kurslar Cergeve

Programi esas alinmustir.

PROGRAMIN KAYIT KABUL SARTLARI

Bu kurs programi 19 yasindan giin almis, en az ilkokul ve/veya ilkdgretim diizeyinde
egitimini tamamlanus ve Ozel Ogretim Kurumlar1 Genel Miidiirliigiiniin Is Makineleri Suriici

Egitim Kurslari ile Ilgili Yonergesinde belirtilen sartlar1 tagtyan bireyler i¢in hazirlanmistir.

PROGRAMIN AMACLARI

Bu kurs programini basari ile tamamlayan kursiyerlerin;

Is saghg ve giivenligi, gevre koruma ve kalite dnlemlerini uygulamalar,

Is makinesi tiirleri ve kullanim alanlar1 hakkinda bilgi sahibi olmalari,
Makine Nakil ve Trafik Giivenligi Mevzuat1 hakkinda bilgi sahibi olmalari,
Meslek etiginin gerekliliklerine uygun sekilde calismalari,

Mesleki gelisim faaliyetlerini yiiriitmeleri,

Yapilacak is ile ilgili gerekli is organizasyonunu yapmalari,

Kule vinci ile malzeme ve yiikii istenen yere tasima ve kaldirma islemlerini yapmalari,
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Kule vincinin genel kontrollerini yapmalari

amaglanmaktadir.



PROGRAMIN UYGULANMASIYLA iLGILI ACIKLAMALAR

1. Bu kurs programi sektoriin ihtiya¢ duydugu nitelikli kule ving operatérlerini yetistirmek,
bu alanda tlilkemizde verilen egitimlerin niteligini ulusal meslek standardi dogrultusunda
artirmak ve kule ving operatorliigii meslegini icra etmek isteyen bireylerin mesleki
gelisimlerine katki sunmak amaciyla hazirlanmstir.

2. Kurs programinin igeriginde yer alan konular 09UMS0014-3 referans kodlu Kule Ving
Operatort Ulusal Meslek Standardina uygun olarak belirlenmis ve anlamli bir butin
olusturacak sekilde diizenlenmistir. Bunun yani sira alan uzmanlarinin goriigleri ve
sektoriin ihtiyaglar1 dogrultusunda kursiyerlerin bu alanda bilmesi gereken mevzuat,
makine simiflamalart ve meslek etigine iliskin konulara da program igeriginde yer
verilmigstir. Program igeriginin diizenlemesinde hedeflere uygunluk, yararlilik, asamalilik,
bilimsellik ve guncellik gibi icerik diizenleme ilkeleri géz 6niinde bulundurulmustur.

3. Program igeriginde yer alan ve teorik egitim gerektiren konularin islenisinde anlatim, soru-
cevap, tartigma, beyin firtinasi; uygulamali egitim gerektiren konularin islenisinde ise
goOsterip yaptirma, bireysel ¢alisma, grup g¢alismasi, gosteri gibi Ogretim yontem ve
teknikleri uygulanacaktir. Egitici, konularin islenisinde kuramdan uygulamaya dogru bir
yaklagim izleyecektir. Konularin islenisinde basitten karmasiga, bilinenden bilinmeyene,
somuttan soyuta gibi 6grenme ilkeleri dikkate alinacaktir.

4. Kursiyerlerin mesleki becerilerini gelistirmek amaciyla uygulamali egitimler ara¢ basinda
ve arag¢ iizerinde gergeklestirilecektir. Arag basi egitimlerde kursiyerlere grup halinde
aracin Ozellikleri ve yapilacak uygulamalar hakkinda bilgi verilecektir. Arag¢ lizerindeki
uygulamalar oncelikle egitici tarafindan yapilacak ve kursiyerlerin dikkat etmesi gereken
hususlar aciklanacaktir. Egitici tarafindan yapilan uygulamalarin kursiyerler tarafindan
gozlemlenmesi saglanacaktir. Ardindan egiticiyi model alan kursiyerlerin bireysel olarak
ayni uygulamay1 gergeklestirmesi istenecektir. Kursiyerlerin yaptig1 uygulamalar sirasinda
egitici tarafindan tespit edilen hata ya da eksikliklere iliskin gerekli dizeltmeler
yapilacaktir.

5. Program siiresince is saghigi ve giivenligine iligkin ortam, malzeme, ara¢c gere¢ ve
cihazlardan kaynaklanabilecek tehlike ve risklerin giderilmesine iligkin 6nlemler egitimi

veren kurum tarafindan alinacaktir.



6. Operatorlik belgesi ya da G smifi siirlicii belgesine sahip kursiyerler, teorik egitim
kapsaminda program iceriginde yer alan Is Saghig1 ve Giivenligi Kanunu ve Ydnetmeligi,
Is Makinesi Tiirleri ve Kullanim Alanlari, Makine Nakil ve Trafik Giivenligi Mevzuati,
Meslek Etigi ve Mesleki Gelisim Faaliyetleri konularindan muaf tutulacaktir.

7. Kurs programmin sonunda kursiyerlerin programin amaglarina ulasma diizeyi Ozel
Ogretim Kurumlar1 Genel Miidiirliigiiniin Is Makineleri Siiriicii Egitim Y®onergesi
cercevesinde yapilacak teorik ve uygulamali sinavlar ile Olgiilecektir. Bu sinavlarda

basarili olan kursiyerlere Kurs Bitirme Belgesi diizenlenecektir.

EGITICININ NITELIKLERI
Bu kurs programinda Ozel Ogretim Kurumlari Genel Miidiirliigiiniin Is Makineleri Suriici
Egitim Kurslar1 ile ilgili Y6nergesinde belirtilen sartlar1 tastyan kisiler egitici olarak gorev

alabilir.

PROGRAMIN SURESI

Bu kurs program glinde en fazla 6 ders saati olarak uygulanacaktir.

Teorik Egitim Siiresi . 36 ders saati
Arag Basi (Grup) Uygulamali Egitim Siiresi . 18 ders saati
Arac Uzeri (Bireysel) Uygulamali Egitim Siiresi . 6 ders saati
Toplam Sire . 60 ders saati



PROGRAMIN UNITE/KONU, KAZANIM VE SURE DAGILIMI

KULE VINC OPERATORU KURS PROGRAMI UNITE/KONU KAZANIM VE SURE TABLOSU

alir.

UNITE/KONU KAZANIM VE ACIKLAMALARI SURE
A. ISG, CEVRE KORUMA VE KALITE 1. 1Issaghgi ve giivenligine iliskin isverenin sorumluluklarini
ONLEMLERI aciklar.
1. Isverenin Sorumluluklari (Ise baslamadan once isverenin calisanina Is Saghg ve
2. Calisanlarin Sorumluluklar: Giivenligi Kanunu ile Yonetmeligi hakkinda bilgi vermesi
3. Is Giivenligi Isaretleri gerektigi ve is¢i saghigini ve giivenligini korumak i¢in mesleki Teorik Egitim
4. TIs ve Isci Saghigt risklerin 6nlenmesi konusunda isverenin sorumluluklar: Siiresi:
5. ISG Onlemleri agiklanir.) 24 Saat
6. Calisma Alaninin Giivenlik 2. Is saglig1 ve giivenligine iliskin calisanlarin sorumluluklarini
Agisindan Kontrolii aciklar.
7. Calisma Ortamu ile flgili 3. Ise baslamadan 6nce gerekli kisisel koruyucu donanimi (KKD)
Olusabilecek Tehlikelere Kargi takmanin 6nemini benimser. Arag Bag1 (Grup)
Onlemler 4. Calisma alanindaki ve ¢evresindeki riskleri fark eder. Uygulamali
8. Cevresel Risklerin Azaltilmasi 5. s saglig: giivenligi kapsamindaki isaretlerin anlamini agiklar. Egitim Siiresi:
9. Kalite Saglamadaki Teknik 6. Ilk yardimin temel uygulamalarini agiklar. 2 Saat
Prosedrler 7. Calisacagi alandaki risk unsurlar1 hakkinda yetkiliden bilgi




10.
11.

12.

13.
14.
15.

16.
17.

18.
19.
20.

Is yerindeki makine arag gerecleri ve ilgili donanimlar1 saglik
ve glivenlik igaretlerine ve talimatlarina goére kullanir.

Is saglhig1 ve giivenligi i¢in gerekli KKD’leri kullanir.
Arizalara sadece yetkili kisilerin miidahale etmesini saglar.
Kazaya sebebiyet verecek davranislardan kaginarak is saglig
ve glivenligi konusunda alinan 6nlemlere uyar.

Acil durumlara kars1 ilk yardim ¢antasi ve yangin sondiiriicii
bulundurur.

[k yardim gantas1 ve yangin séndiiriicii bulundurur.

[letisim araglarini (telsiz, telefon vb.) yanina alir.

Calisacagi alanin gereken gilivenlik donanim kontroliinii
igveren veya is giivenligi uzmaninin direktiflerine uygun
olarak yapar.

(Calisma alaninin temiz ve diizenli tutulmasini saglar.

Acil durumlarda makineyi durdurarak yetkilileri konu
hakkinda bilgilendirir.

Calisacag1 sahanin gozle kontroliinii yapar.

Calisacagi ¢evre hakkinda yetkiliden bilgi alir.

Calisacagi sahada ilgisiz kisilerin bulunmamasina dikkat

eder.




21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

Calisma alanin1 kontrol ederek calismay1 engelleyebilecek ve
tehlikelere neden olabilecek durumlari tespit eder ve gerekli
Onlemleri alir.

Ving hareketleri ile yiik ve malzeme tasinirken tasit ve yaya
yolu Uizerinden gegiyorsa, gerektigi kadar ters doniis yaparak
yol tizerinden yiiklii ge¢is yapmamaya dikkat eder.

Konu ile ilgili yasa, yonetmelik ve talimatlara uyar ve
belirtilen tedbirleri alir.

Calisma bolgesinde risk olusturabilecek faktorleri saptama
caligsmalarina katki saglar.

Ortaya ¢ikan atiklarin tiirlerine gére toplanmasini ve uygun
sekilde imha edilmesini saglar.

Doniistiiriilebilen malzemelerin geri kazanimi i¢in gerekli
ayirmay1 ve siniflamay1 yapar.

Yapilacak iglemin tiiriine gore kalite saglama tekniklerini
uygular.

Islemler sirasinda kalite sartlarinin karsilanmasini saglar.




B. IS MAKINESI TURLERI VE

1

10.
11.

[EEN

KULLANIM ALANLARI

. Kazima ve Yiikleme Tiirii Is

Makineleri
Kaldirma Y ikleme Istifleme Tiirii Is
Makineleri

Serme ve Sikistirma Tiirii Is
Makineleri
Zemin Delgi Delik Delme ve Tunel
Ac¢ma Is Makineleri
Is Kamyonlar
Asfalt ve Beton Uretim Makineleri
Kirma Eleme Yikama Tiirii Is
Makineleri

Liman Makineleri
Hava Alanlar1 ve Yer Hizmeti
Makineleri

Tarim Makineleri

Isaretci Operatorii

w
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Kazima ve yiikleme tiirii is makinelerini tanir.
Kaldirma yiikleme istifleme tiirli is makinelerini tanir.
Serme ve sikistirma tlrli i makinelerinin ¢alisma
sistemlerini agiklar.

Zemin delgi delik delme ve tiinel agma is makinelerini tanir.
Is kamyonu cesitlerini ve 6zelliklerini agiklar.

Asfalt ve beton {iretim is makinelerini tanir.

Kirma eleme yikama tiirii is makinelerini tanir.

Limanlarda kullanilan is makinelerini tanir.

Hava alanlar1 ve yer hizmetinde kullanilan is makinelerinin

kullanim amagclarini agiklar.

10. Tarim makinesi tiirlerini ayirt eder.

11. Isaret¢i operatdriiniin kullandig isaretlerin anlamini agiklar.

Teorik Egitim
Saresi:
4 Saat

Uygulamali
Egitim Siiresi:




C. MAKINE NAKIL VE TRAFIK
GUVENLIGI MEVZUATI
1. Ozel izin ve Ozel Yiik Tasima Izin
Belgeleri
2. Is Makinelerinin Tescil Islemleri
ve Tescil Islemlerinde Yetkili

Kuruluslar

1. Karayollarinda is makinelerinin nakil islemlerine iliskin kanun
ve yonetmelik maddelerini agiklar.
2. Is makinelerinin tescil islemlerini yiiriiten yetkili kuruluslar:

tanir.

Teorik Egitim
Siresi:
4 Saat

Uygulamali
Egitim Siiresi:

D. MESLEK ETiGI VE MESLEKi
GELISIM FAALIYETLERI
1. Meslek Etigi Kurallar
2. Is Yerini ve Is Yeri Kaynaklarim
Koruma
3. Bireysel Mesleki Gelisim

Calismalar1

1. Meslek etigi kurallarina uygun ¢alismanin énemini benimser.

2. Is yeri mahremiyetine 6zen gosterir.

3. Is yerini ve is yeri kaynaklarini korumaya 6zen gosterir.

4. Meslegi ile ilgili egitimlere katilir ve aldigi belgeleri
muhafaza eder.

5. Meslegi ile ilgili yeni teknolojileri ve gelismeleri takip eder.

6. Bilgi ve deneyimlerini birlikte calistig1 kisilere aktarir.

Teorik Egitim
Siresi:
4 Saat

Uygulamali
Egitim Siiresi:




E. IS ORGANIZASYONU

1.
2.

Yetkilisinden Is Programimi Alma

Is i¢in Gerekli Malzemeleri Yanina
Alma

Vinci Servise Almadan Once Gerekli
Kontroller

Kule Vince Tirmanma

Is programina gére yapacagi isle ilgili malzemelerin ebat dlciileri
ve agirlik dlciilerini 6grenir.

Is programina gére yaptig1 etiit ile malzeme 6l¢ii ve agirhigin
muhakeme ederek anlagilmayan ya da ilave 6nlem gerektiren
durum varsa yetkili kisi ile fikir aligverisinde bulunup ¢6ziim
uretir.

Caligma saatleri i¢inde hava durumu tahmin raporunu inceleyip
islerin ona gore programlanmasinda oneride bulunur.

Calisma sahasinda birden fazla ving varsa, vinglerin ¢calisma
programlari hakkinda bilgi alir.

[letisim araglarim (telsiz vb.) yanina alir.

Telsizin sarj1 oldugunu ve uygun kanalda iletisim sagladigini

kontrol eder.

. Vince ¢ikmadan 6nce ving temeli veya ving yliriime ray alti

temelinde ve traverslerde ¢atlama, ¢okme olup olmadigini gézle
kontrol eder.

Rayl tip ise ray baglantilarinda gevsemeyi, raylarda engel olup
olmadigini ve raylarin temizligini kontrol eder.

Ray tamponlarini ve yiirliylis hareketi durdurma limit rayini,

limit anahtarini varsa alt beton balast agirliklarini kontrol eder.

Teorik Egitim

Siresi:

Arag Bas1 (Grup)
Uygulamali
Egitim Siiresi:

8 Saat




10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.

Rayl tip kule vinglerde ray kenarlarina veya ving etrafina istif
edilmis malzemelerin vingle arasindaki bosluklarin uygun
oldugunu kontrol ederek sartlar saglanmigsa gerekli 6nlemlerin
alimmasini ve diizeltmelerin yapilmasini saglar.

Calisma bittiginde kapatilmis olan ray kelepgelerini agar/
acilmasini saglar.

Ving enerji beslemesinin ve vincin topraklama hattinin genel
kontroluni yapar.

Vince tirmanirken uygun eldiven giyer.

Vince tirmanirken vinci olusturan modiillerin birbirine gegis
noktalarini, baglantilari, pimleri ve civatalar1 gozle ve elle
kontrol eder.

Vince tirmanirken binaya baglama elemanini kontrol eder.
Vince, kule icindeki merdiveni kullanarak ya da yuksek
binalarda gerekli glivenlik 6dnlemi alinarak yapilmis uygun ve

giivenli gecis yerlerinden tirmanir.
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F. MALZEME VE YUKU iSTENEN
YERE TASIMA VE KALDIRMA

Vinci Caligtirma

Yikil Kaldirma ve Indirme
Doniis Hareketi

Saryo (Araba) Hareketi

Paletli veya Ray Ustii Yiriyiislii

a ~ Wb E

Vingte Yiirliylis Hareketi

6. Bomu Hareketli Vinglerde, Bomu
Kaldirma ve Yatirma

7. Is Bitiminde Vinci Park Durumuna

Getirme

10.

11.

Vinci c¢alistirmadan once riizgarin siddeti hakkinda bilgi
edinir.

Ving kullanma kilavuzunda (katalogunda) belirtilen rizgar
hizlarina uyarak belirtilen tedbirleri alir.

Vinci operator kabininde ya da operator standinda calistirir.
Vincin kontrol levye, buton ve anahtarlarmin bos (0)
konumda oldugunu kontrol eder.

Vincin ¢aligma anahtarini agik konuma getirir.

Acil stop butonunun calisip calismadigin1 kontrol ederek
vinci ¢alistirir.

Isikl1 ve sesli ikazlari (korna vb.) kontrol eder.

Kontrol standindaki tiim gostergeleri kontrol eder.

Vincin her bir hareketini kontrol standini levye ve butonlarini
tek tek yuksiz test eder.

Yiiki kaldirmadan ve indirmeden dnce gozle mutlaka etrafi
kontrol eder.

Goremedigi yiikler i¢in farkli renkte baret giyen isaretgiden
bilgi alir.

Teorik Egitim
Suresi:

Arag Uzeri
(Bireysel)
Uygulamali
Egitim Siiresi

6 Saat
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12.

13.

14.
15.

16.

17.

18.

19.

Kancay1 vyiikiin merkezine, yiike degmeyecek sekilde,
baglama sapanlarinin baglanacagi mesafeye indirerek yiikiin
emniyetli olarak sapan halatlari ile kancaya asilmasini bekler.
Isaretginin kaldir/yukar1 komutunu (vira) alinca en diisiik
hizda kanca kaldirma hareketini yaparak yiikk baglama
(kaldirma) sapanlarini gerer.

Capraz ¢ekme hareketi yapmadan yiikii kaldirir.

Isaret¢iden vincin kanca kaldirma hareketine devam etmek
icin kaldirma sapanlarinin, mapalarin ve kancanin dogru
konumda olduklarinin teyidini alir.

Yuku bulundugu yerde yaklagik 10 cm kaldirdiktan sonra
kaldirma hareketini durdurarak durum teyidini aldiktan sonra
isaret¢inin verecegi isaretlere gore yukii kaldirir.

Kanca hizimi agir yiiklerde diisiik hiz, hafif yiiklerde yiiksek
hiz seceneklerinde kullanir.

Kanca hizin1 kademelerini atlamadan (yavastan hizliya ve
hizlidan yavasa dogru) kullanir.

Yikii istenilen yere isaretcinin verecegi “indir (mayna)”

komutu ile dikkatli bir sekilde indirir.
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20. Kancanin yere veya yiikiin {istiine oturmasina izin vermeden,
yuki yerine yerlestirdikten sonra halati yavasga gevsetir.

21. Kanca tambur sarim diizenini kontrol eder.

22. Acil durumlarda vinci stop eder ve isi durdurur.

23. Doniis yoniinii isaret¢iden alinan komuta gore belirler.

24. Doniis hizini, harekete baslamadan 6nceki konumla donecegi
konum arasinda olusan bom doniis agisina gore belirler.

25. Donilis hiz1 artinmin1 ve azaltmasini diizgiin ve kademeli
yaparak salinimlar1 6nlemek i¢in diisiik hizda frenleme yapar.

26. Bom donerken kanca halatinda burkulmay1 6nlemek ve doniis
hareketini daha kolay yapmak i¢in kanca halatinda es zamanli
(ayn1 anda) olarak kaldirma ve indirme hareketini yapar.

27. Doniis hareketini limitler kesmeden durdurur.

28. Saryonun ileri geri hareketini isaret¢ciden alacagi komutlara
gore istenilen ve ving calisma sartlarina uygun mesafeye gore
yapar.

29. Saryo hizi artinmini ve azaltilmasimi diizgiin ve kademeli
yaparak saryonun hizini hareket mesafesine gore secer.

30. Saryo hareketini limitler kesmeden durdurur.
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31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

Ving yiirliyiis hareketini isaret¢iden alman komuta gOre
belirler.

Yiirlime yoniinde engel olmadigini (rayll tiplerde ray
kelepgelerinin a¢ilmis oldugunu) gozle ve isaretgi araciligi ile
kontrol eder.

Vin¢ bomunu yirime yoénine dondirr.

Dondiirme islemi miimkiin degilse, ilave oOnlemleri ving
kullanma kilavuzuna gore alir.

Kurblu (viraj) raylarda yiiriime hareketinde saryoyu geriye
cekerek en diistlik yiiriime hizini seger.

Yiirtiylis hareketini limitler kesmeden (rayli tiplerde ray
tamponuna kullanma kilavuzunda belirtilen mesafe kadar
yaklasmadan) durdurur.

Vin¢ bom hareketini isaret¢iden alinan komuta gore belirler.
Ving bom ag¢1 gostergesinden ve kaldirma kapasitesinden
ylike gore bom yatirma ve kaldirma mesafelerini takip eder.
Bom yatirma hareketinde ving yilik kaldirma kancasinin veya

yukin bir yere degmemesi i¢in kanca kaldirma hareketini

yapar.
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40.

41.

42.

43.
44,

45.

46.

47.
48.

Bom kaldirma ve yatirma hizi artirmrmimi ve azaltmasini
diizgiin ve kademeli ve salinimlar1 Onleyecek oOnlemleri
alarak yapar.

Bom hareketini limitleri kesmeden durdurur.

Kancada asili sapan halati birakmadan kancayi iist limite
kadar ceker.

Saryoyu (arabay1) kuleye yakin belirtilen yere kadar ¢eker.
Bom hareketli (luffing) vinglerde bomu operatdr kullanma
katalogunda belirtilen konuma getirir.

Hareketli tip kule vinglerde vinci yiiriime rayi tizerinde park
noktasina yriitiir.

Ruzgéar frenini agar, bomun serbest olarak rizgar yonune
dénmesini saglar.

Ray ayak baglantilarini (kelepgelerini) takar.

Vincin elektrik enerjisini keserek salteri kapatir.

G. KULE VINCIN KONTROLLERI
1. Kaule Vincin Pimleri ve Baglanti
Civatalarin1 Kontrol Etme
2. Vinci Yaglama
3. Kule Vincin Altin1 Kontrol Etme

Pim iizerinde catlak, kopma olup olmadigini goézle kontrol
eder.

Pimlerin yerinden ¢ikmasini dnleyen emniyet pimi, kopilya,
segman vb. elemanlarin yerinde ve dogru konumda oldugunu

kontrol eder.

Teorik Egitim

Siresi:
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. Ving Yiiriime Yollarin1 Kontrol Etme

. Halatlar1 Kontrol Etme

4

5

6. Kanca Sistemlerini Kontrol Etme
7. Doniis Sistemlerini Kontrol Etme
8. Saryo Sistemlerini Kontrol Etme

9. Yiirtiyiis Sistemlerini Kontrol Etme
10. Elektrik Sistemlerini Kontrol Etme
11. Hidrolik Sistem Kontrol ve Bakimi
12. Ariza ve Aksakliklar1 Yetkiliye

Bildirme

Civatalarda, somunlarda gevseme olup olmadigini kontrol

eder.

. Kule ving elemanlarinin tamami igin kaynak ve malzemede

catlak, paslanma, kopma olup olmadigin1 kontrol eder.

. Vin¢ bakim katalogunda belirtilen periyodik ¢alisma saatleri

veya zaman dilimlerinde ving sistemlerindeki (redaktorler,
hidrolik, fren, kavrama vb. sistemler) yag seviye kontrollerini
yapar.

Ving bakim katalogunda tanimlanmis olan yag cinsi ve
markast ile periyodik c¢alisma saatleri veya zaman
dilimlerinde ving sistemlerindeki yaglar1 degistirir ya da
degistirilmesini saglar.

Gres yagi ile yaglanmasi gereken yaglama noktalarini (pimler
mafsallar, halatlar, zincirler, disarida ¢alisan disliler vb.) ving
bakim katalogunda belirtilen uygun yaglarla zamaninda
yaglar.

Yapilan yaglama islerini bakim kartina (kiinyeye) isler.

Yaglama islerini yaparken ¢evreyi koruma dnlemlerini alir.

Arag Bas1 (Grup)
Uygulamali
Egitim Siiresi:

8 Saat
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10.

11.
12.
13.

14.
15.

16.

17.

18.

19.

20.
21.

Kule vincin altinda yer alan ray temel betonunun,
traverslerin, ving yiiriiyiis yollarinin veya sabit temel betonun
her giin kontrollind yapar.

Betonda ¢atlak veya kirik olup olmadigini kontrol eder.
Betonda bir sorun varsa ilgili kisiye bildirir.

Varsa ray alt1 traverslerin durumunu ve baglantilarin1 kontrol
eder.

Raylarda ¢atlama olup olmadigin1 kontrol eder.

Ray baglantilarinda ve tamponlarinda gevseklik ve
kaymalarin olup olmadigin1 kontrol eder.

Halatlarda tel kirilmasi, kordon kopmasi, katlanma, incelme,
pas, korozyon ve kus kafesi olup olmadigin1 gozle kontrol
eder.

Halatin yaglanmasini zamaninda yapar.

Halat makara kilavuzlar1 ve saptirmalarin uygun durumda
olup olmadigini kontrol eder.

Halat ucu baglantisi ve tambur baglantis1 uygunlugunu
kontrol eder.

Halatin bir yere siirtiip siirtmedigini kontrol eder.

Halat sariminin diizgiin olup olmadigini kontrol eder.

17



22.

23.

24,
25.

26.
27.

28.
29.
30.

31.
32.

33

Halatlarda ving katalogunda belirtilen izin verilebilir tel
kirilmasindan  fazla tel kirilmasi, kordon kopmasi,
temizlenemeyen paslanma, katlanma, cap incelmesi, halat
uzamasi varsa halatin mutlaka degistirilmesini talep eder.
Kanca emniyet mandallarinin calisip ¢alismadigini kontrol
eder.

Kanca makaralarini ve yaglanmasini kontrol eder.

Kanca halat tamburu ve redaktoriiniin yag seviyesini kontrol
eder.

Halat tamburu fren sistemini kontrol eder.

Kanca agiz acikligin1 ve kanca et kalinligin1 gozle kontrol
eder.

Doniis redaktor yag seviyesini kontrol eder.

Doniis cember disli yaglamasini kontrol eder ve yapar.
Frenlerin kontrolini yaparak ayar gerekiyorsa yetkiliden
talep eder.

Doniis dislisindeki ¢atlak ve asinmalari kontrol eder.

Limit anahtarin1 (switch) kontrol eder.

. Saryo halatin1 kontrol eder.
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34.

35.

36.

37.

38.
39.

40.

41.

42.

43.

44,

Makara ve tekerlerde asinti, ses vb. olup olmadigini kontrol
eder.

Frenleri kontrol eder.

Yiirtiyiis sistemi redaktor yag seviyesini kontrol eder.

Makara ve tekerlerde asinti, ses vb. olup olmadigini kontrol
eder.

Frenleri kontrol eder.

Elektrik panolari, kablolar, elektrik motorlar1 gibi elektrik
sistemlerinde ezilme, kirllma, kopma olup olmadigini,
midahale etmeden gozle kontrol eder.

Elektrik sistemlerinin tiim kontrol ve bakimlarini ilgili ve
yetkili elektrik¢iye elektrik semalarina uygun olarak yaptirir.
Hidrolik sistem yag seviyesi kontrolii yapar.

Hidrolik sistem yag kacak kontrolii yapar.

Hidrolik sistem yag ve filtre degisimini zamaninda bakim
kilavuzuna gore yapar.

Arizalart kayit altina alarak hangi hareketten sonra

olustugunu agikca belirtir.

TOPLAM KURS SURESI (Saat):

60 Ders Saati
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OLCME VE DEGERLENDIRME iLE iLGiLi ESASLAR
Kurs programmin sonunda Ozel Ogretim Kurumlari Genel Miidiirliigiiniin i3 Makineleri
Siiriici Egitim Kurslar1 ile Tlgili Y6nergesi hukiimleri gercevesinde 6lgme ve degerlendirme

yapilir.

BELGELENDIRME
Kurs programinm sonunda yapilacak smavlarda basarili olan kursiyerlere Ozel Ogretim
Kurumlar1 Genel Miidiirliigiiniin Is Makineleri Siiriicii Egitim Kurslar ile Tlgili Yonergesi

hikumlerince belge verilir.

PROGRAMIN UYGULANMASINDA KULLANILACAK OGRETIM ARAC
GERECLERI

Acgikagiz anahtarlik takimi
Emniyet kemeri

Gres pompast

Gres yag1

[letisim araclar (telsiz-telefon vb.)

[k yardim gantas1

N o g s~ wDdh e

Kisisel koruyucu donanimlar (baret, is tulumu, eldiven, celik burunlu ayakkabi, toz

maskesi, fosforlu yelek vb.)

©

Pense

9. Temizlik bezi

10. Tornavida takimi1

11. Yagdanlik

12. Yangin Tiipii

13. Yildiz anahtar takimi
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